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世界初
自律走行電動ホイール!!

工場内のあらゆるラックや台車を
簡単に自動搬送ロボット(AMR)に変身させます

最大積載量 250Kg

①マンパワー ②アタッチメント ③完全自動化
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ジーニアス ２ の司令塔です

wheel.me（ホイールミー）社はノルウェー オスロに本社を置く、世界初の自律走行
電動ホイールメーカーです。
世界初の自律走行電動ホイール 『 Genius ２（ジーニアス ２） 』 を開発しました。

狭小スペースでの転回が可能な

メカナムホイール

wheel.me（ホイールミー）社について

ジーニアス ２ のセンサー（メインホイール）

3Dセンサー：1台

超広角レンズカメラ：1台

NVIDIA Jetson GPU

LiDARセンサー：１個

LiDARの視野角（FoV）：2 x 360°

LiDARセンサーは、カメラシステムと

組み合わせて使用されています
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ジーニアス ２ のシステム構成

既存のラックや台車に取り付けて、直ぐにご利用できます。
ラックや台車のサイズに応じてフレキシブルに装着することが可能です。

部品搬送ラックへの装着 大型手押し台車への装着

自動充電ステーションにより、２４時間連続稼働も可能です。

４つのホイールで構成されます

ジーニアス ２ の特長

サポーターホイール

メインホイール

サポーターホイール

サポーターホイール
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ジーニアス ２ の4つのホイールの接続

ジーニアス ２ のハンディリモコン

ハンディリモコンの詳細

CANインターフェースの採用：

4つのホイールは、自動車内部の標準通信インターフェースとして広く採用

実績のある、CAN（Controller Area Network）を使用しています。

サポーターホイール

メインホイール

メインホイール

CANBus

CANBus

CANBus

ハンディリモコン

ハンディリモコン

サポーターホイール

サポーターホイール

ハンディリモコンの機能：

■緊急停止ボタン

■A地点→Ｂ地点へのボタン操作による、台車の自律移動の指示

（例えば、A地点で台車に荷物を積み込んで完了したら、ボタンを押すことによって、台車はB地点に自

動で移動します）

CANにて接続

手動モードではリモコンを使用して

ロボットを移動します。クリックする

と「全方向移動」モードになります

押すと手動モードになります。LED

が緑色になります

電源ボタン：

電源を切るには、ボタンを3秒間押

し続けます

緊急停止ボタン

「次の目標」ボタン:

ロボットを次の位置に送るために使

用します

ロボットを上下に持ち上げます

（充電用）
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セットアップ方法

①自動搬送ロボットにしたいラックや台車を選択

します。

③自律電動ホイールを取り付けます。

②既存のホイールを取り外します。

④以上で完成です。

稼働方法

マンパワーの台車、カゴ車、パレット お客様の台車、カゴ車、パレットにGenius2 の

4輪ホイールを取り付けます

PC,スマホ、タブレットなどで地図情報を作成 自律走行のスタート

ジーニアス ２ の稼働・セットアップ方法
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ジーニアス ２ 導入事例（ビデオ）

自動車メーカーの工場内で部品を自動搬送して

います。

自動車メーカーの工場内で部品を自動搬送して

います。

産業廃棄物を全自動で収集運搬しています。 各種工場での自動搬送例です。

自律走行電動ホイールの使用イメージ 物流倉庫内の自動搬送ロボット利用イメージ

工場内の自動搬送ロボットの短期間での導入例

をメーカーの技術者が説明します。

物流倉庫内の自動搬送ロボット利用イメージ




